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发布

MESA 随机

多激励单轴(MESA)控制通常用于大型或长的被测单位(UUT)。MESA随机

需要一个控制目标谱，并利用加权平均控制。不同的控制模式提供相同

的驱动，驱动具有不同的相位、幅值/相位。

MESA 正弦

多激励单轴(MESA)控制通常用于大型或长的被测单位(UUT)。MESA正弦

需要一个控制目标谱，并利用加权平均控制。不同的控制模式提供相同

的驱动，驱动具有不同的相位、幅值/相位。

MESA 正弦+随机

多激励单轴(MESA)控制通常用于大型或长的被测单位(UUT)。MESA正弦+
随机需要一个控制目标谱，并利用加权平均控制。不同的控制模式提供

相同的驱动，驱动具有不同的相位、幅值/相位。

声控

声学控制为混响室或行波管的高频噪声测试提供精确控制。基于 Spider
硬件平台，声学控制实现了对参考倍频程谱和总声压级（OASPL）的快

速可靠控制。内含的安全功能保证了被测单位的安全性。

涡轮叶片疲劳试验

涡轮叶片疲劳试验模拟了涡轮叶片在其工作环境中所受的振动。这种测

试类型是基于当前的共振搜索与驻留测试，并增加了额外的功能，以增

强测试流程，方便跟踪各种材料的共振和控制。

叶片疲劳试验中的应变测量

Spider 硬件是一个功能强大且灵活的平台。用户可以将 Spider 振动控制

软件和 Spider-80SG数据采集与应变测量系统相结合。该组合系统可进行

应变测量及振动试验。EDM VCS软件提供全面的显示和报告。

A*F控制

在叶片疲劳试验过程中，一次试验通常需要进行两次。一个测试可以找

到驻留的频率和目标级。另一个是驻留测试。在运行闭环测试时，EDM
提供了三个最常用的控制量：加速度、位移和 a*F 控制。

扫频/驻留通道表
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一些叶片疲劳试验方案在扫频/驻留试验中使用不同的通道表。用户可以

点击一个按钮在两者之间快速切换，而不会不小心选到另一个。

设定驻留级

在驻留测试之前和期间设置驻留级。

设定目标相位

在驻留测试之前和期间设置目标相位。

改进驻留表

改进后的驻留表显示并记录所需的测试信息。该表可以手动保存、按给

定频率自动保存以及在测试结束时保存。

更多的改进

纵轴有三个选择:dB Mag/LogMag/LinearMag + unwrapped phase

在驻留之前自动暂停计划，以允许在测试级进行微调。

在驻留之前自动关闭中止检查，以允许测试在高于限制的级别上运行。

加速度和非加速度控制，限制可通过绝对值指定。



3

视频捕获

视频捕获是一种新的 EDM扩展，可与选定的摄像头配合使用，用于测试

条件监控。它允许实时视频监控、视频记录和拍摄测试过程的快照。

实时视图

“实时信号”列表中会显示可用的摄像头。双击以在窗口中显示实时视

图。该窗口显示实时视频，并提供拍摄快照、录制视频和 PTZ控制的功

能。

录制视频和快照

视频和快照保存在计算机上。可以从单个或多个摄像机手动或自动拍摄。

可以根据事件操作规则和时间表自动拍摄视频和快照。

用户可以使用信号保存功能拍摄快照。

用户可以通过时间信号录制视频。
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EDM中的视频和快照查看

视频以 mp4格式保存。快照以 jpeg 格式保存。用户可以使用支持的应

用程序打开这些文件。

在 EDM中观看视频时提供高级功能。

 视频和信号的同步显示

 视频和信号之间的可调偏移

 可调播放速度

 光标位于信号上时，视频跳转到帧

共振搜索

共振搜索是一种生产测试工具，允许用户从同一型号的一组 UUT中快速

搜索第一弯曲、第二弯曲、第一扭转和第二扭转频率。传统的测试方法

是用恒幅变频正弦波驱动振动台，称为开环测试。在 EDM VCS中，该功

能在闭环控制模式下实现，该模式包括许多安全功能，以保护振动台系

统和 UUT。下面的屏幕截图显示了 UUT模型库。为每个频率定义扫频范

围、扫频类型、扫频速率和振动台振幅。仅选择一个模型进行测试。

下面的屏幕截图显示了测试计划，该计划定义为任务列表。每个任务由

所选测试（UUT型号）、过程、批次、叶片型号和 UUT编号定义。

确定测试计划后，将其扩展为共振搜索序列。下面的屏幕截图是运行共

振搜索序列的主界面。它显示 UUT的完整列表和每个 UUT的结果。该

界面提供用于操作、配置和报告的按钮。

将 CoCo 测试计划引入模态测试

CoCo硬件平台的手持仪器为用户获取现场测量数据提供了极大的便利。

坚固耐用、配有紧凑的显示屏，可提供快速、简单、准确的数据记录和

分析。将此强大的硬件系统与业界领先的 EDM模态软件相结合，可实现

模态分析过程的无缝集成。用户可以将在 EDMmodel 中创建的测试计划

和三维模型几何体传输到 CoCo硬件，以获取模态测量。测试计划概述

了测量过程，并允许用户自定义测量条目。包括试样模型的可视化显示，

可产生高效、直观和简单的工作流程。
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在模态分析中增加了移动线性平均

线性平均是一种强大的平均方法，它通过为每个数据点分配相等的权重

来提供较小的误差。然而，在某些时候，最新的数据点比最初收集的数

据更加可靠和一致。新的运行线性平均特征允许用户浏览初始数据点，

并考虑最新的数据用于平均和获得低变化的数据集。

在动态信号分析仪中引入循环缓冲记录

这个强大的功能为用户提供了为记录数据预设缓冲区大小的选项。提供

长期监控和捕获长期预触发数据的选项。Spider 系统可以连续记录和覆

盖数据，直到满足预设触发或条件，从而捕获和保存所有先前存在的数

据，部分覆盖现有数据或完全覆盖新数据。

S20 E 的自动唤醒和定时器功能

这一新的强大功能允许 Spider-20在指定时间开启，以自动执行一个或多

个顺序测试，并在预设时间间隔关闭。此功能对于需要对 Spider 系统进

行限制访问的常规监控的专用或远程应用程序非常有用。

引入瞬态记录

EDM TDA现在提供了启用瞬态记录的选项。只要存在触发条件，此设置

允许 Spider 记录数据。当处理长度不确定的事件时，用户会发现此功能

非常有用，它确保捕获整个事件，并且不存储不必要的数据，从而增加

整体 Spider 存储容量。

PA疲劳损伤谱（FDS）

这一新的强大功能允许用户在多种条件下从野外测试中导入原始时间波

形数据，并构建组合任务目标谱。然后根据预期的寿命小时数（或周期

数），可以计算出寿命损伤。然后，可以开发一种新的加速 PSD，该 PSD
具有与原始寿命周期相同的损伤潜力，但所需测试时间仅为必要测试时

间的一小部分。

新功能
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Spider-80SG 系统支持动态应变传感器

Spider SG 系统现在在同一模块上既支持静态应变，也支持 IEPE动态应变

传感器。IEPE动态应变的静态应变输入模式可设置为直流差分。

EDM-VCS 振动控制软件的新功能

SRS预测陷波

SRS预测陷波允许运行低级 SRS 测试的用户对所需通道施加限制，并预

测目标响应。陷波控制 SRS信号成为新的 RRS，并执行另一轮合成。可

以上传新合成的时间波形，并进行全级测试。

测试开始/结束的整合数字输出

支持在测试开始前和测试结束后的所有情况下重置单个数字输出通道。

例如，等待数字输出信号的放大器可以配置为与振动测试同步打开和关

闭。位于测试参数>高级设置、数字 I/O选项卡下。

振动测试集成了 Spider-80Ti 的温度测量

EDM 10.0允许用户将 Spider-80Ti系统的温度测量与正弦、随机和冲击测

试集成，为 VCS测试提供完整的 DAQ测量解决方案。

MIMO 振动控制软件的新功能

MIMO正弦 PC FRF

PC FRF 在MIMO正弦控制中实现。用户可以选择响应和激励通道来计算

FRF。连贯性可以包括在内。支持的 FRF估计值为 H1、H2、H3和 Hv。

EDM 动态信号分析的新功能

自动数据管理和数据下载

DSA 10.0允许用户将测试配置为自动记录数据，从内部内存下载数据，

然后从内部存储中删除数据以释放空间。消除了手动操作的需要，并帮

助用户设置长期、完全自主的测试。

冲击参考目标谱

可以在 EDM DSA中使用用户自定义参数设置各种冲击参考目标谱，这允

许用户将 DSA设置为冲击测试的监控系统。
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EDM 实验模态分析的新功能

稳态图的优化

曲线拟合 FRFs是模态分析过程中最关键的步骤。频率和多项式阶数以及

估计方法生成稳态图。稳态图上显示了模态阶数和估计模态的质量。用

户可以将光标悬停在每个模式上以查看极点特征。为了进一步优化稳态

图，可以收紧模式的频率和阻尼误差，以估计误差较低的模式。此功能

有助于更准确地估计模态特性。

回放分析的增强

回放分析功能允许用户对现场测量的所有时间数据记录进行后期处理。

通过配置 FFT分析参数，用户可以在现场执行模态测量，并在实验室 PC
中执行后处理数据。对该功能进行了重大改进和增强，以优化录制和处

理功能。这些变化使得模态数据的分析更容易、更快。该功能可用于 EDM
模态套件中的锤击、MIMO FRF和工作模态分析测试。

PA后处理分析软件的新功能

支持多个水平游标

PA允许用户在垂直游标和各种峰值标记之外添加多个水平游标。

在同一窗口中显示多个频率的 RMS值

PA 10.0可以在同一窗口中显示多个 RMS波段值，还具有从 RMS 计算中

排除 60 Hz电噪声及其谐波的能力。

EDM-THV/EDC 的新功能

EDC查看器

EDC查看器允许用户查看测试信号、测试参数以及箱体和控制器配置。

用户可以在 EDC查看器中查看以下三种文件类型。

● 信号文件：包含每次测试运行后保存的信号。

● 设备配置文件：包含箱体配置。

● EDC运行文件：包含测试信号、测试参数以及箱体和控制器配置。

箱体的控制性能可能严重依赖于测试参数和箱体配置，这些参数和配置

可包含在 EDC运行文件中的测试信号中。EDC Viewer 是支持或工程团队

查看这些文件和分析测试结果的完美工具，因为 EDC运行包含所有必要

的信息。
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EDM THV：支持地震波控制测试

地震波测试控制包提供控制，以满足专门为地震波测试设计的目标要求

反应谱（RRS）。它已在 EDM VCS（振动控制）软件中提供，现在扩展到

EDM THV（温度、湿度、振动）控制软件。

VDS 新功能

规则管理器方法说明

CI的 VDS 配送规则库现在包含故障和方法的描述，可以在规则管理器中

直接查看这些描述。

更新现有机器的强制顺序标记设置

允许用户将一台机器的强制顺序标记传播到此机器类的其他机器。如果

用户选中此复选框，则此机器类别的机器将使用对话框窗口中指定的设

置更新其强制顺序标记设置。数据库中的计算机可能具有不同的强制顺

序标记设置，这些设置将被丢弃并替换为对话框窗口中指定的设置。

诊断窗口允许用户在单击另一台机器后保存工作

当用户单击另一台机器时，诊断视图将更新。如果用户对诊断进行了更

改但未保存，则诊断视图将不会更新。它将显示一个消息框，询问用户

是否要保存其工作，而不是将诊断显示更改为与用户单击的机器和测试

组相对应。如果单击“否”，将继续视图更新。

诊断报告中添加了健康状态

诊断报告现在包括健康状态，以前仅在诊断视图中显示。

健康状态还将指示机器是否未经测试。

移动机器功能

移动机器功能允许在空间之间移动机器。它带来了所有的点、条目和相

关数据。
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默认情况下关闭资产管理器窗口树节点

默认情况下，资源管理器树节点现在已折叠。

将电子邮件添加到用户配置文件

将电子邮件地址添加到用户配置文件中。

诊断窗口允许用户在单击另一台机器后保存工作

以前，当用户单击另一台机器时，诊断视图将更新为新机器。现在，如

果用户没有保存他们的工作，它将不再更新诊断视图。相反，它现在将

显示一个消息框，询问用户是否要保存其工作。这可以防止用户在选择

其他机器时无意中丢失工作。

健康状况现在包括在诊断报告中

诊断视图包括一个标记为“运行状况”的输出行。它现在显示在诊断视

图的报告选项卡和诊断报告中。

资源管理器窗口中的选定项目以蓝色突出显示

“资源管理器”窗口中选定项目的颜色以蓝色突出显示，以提供更好的

对比度。

添加 VDSDBEdit（字符串编辑器）应用程序

添加了一个按钮，用于从设置/编辑选项卡（标记为“字符串编辑器”）

启动 VDSDBEdit 应用程序。VDSDBEdit应用程序接受命令行参数。在命令

行中使用数据库服务器名称和数据库名称启动 VDSDBEdit。

命令行参数示例：

“localhost\SQL2016” cvat_export_test

从标记的机器构建布线

创建布线按钮已添加到工具/操作菜单中。使用此功能时，它将根据标记

的机器在“布线”对话框中自动选择机器。

诊断窗口更新

单击此图标可显示一个对话框，允许用户选择要显示的列。此功能适用

于故障表和建议表。

“自定义建议”列允许用户输入文本作为自定义建议。在单元格中单击

以输入或修改单元格中的文本。或者右键单击该行并选择“编辑注释”

以显示编辑对话框。
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如果注释为空，“报告”选项卡现在在第二列中显示建议名称。否则，它

将在该列中显示自定义建议测试。如果文本太长，无法在列中完全显示，

则单击时将在浮动窗口中显示完整文本。

自动数据库更新

VDS将识别数据库何时位于旧版本上，并将自动更新数据库。

添加一个标有“编号”的流程输入单元

此功能可用于收集设备序列号作为过程值。序列号只由数字组成，没有

字母。

重大改进

EDM 振动控制软件

放大器控制软件的改进

更新接口的布局和操作逻辑，以匹配物理放大器控制面板，以保持相同

的用户体验，避免混淆和误操作。

放大器状态记录在运行日志中，该日志显示在 EDM软件、报告和 EDM
云中，用于测试视图、测试后视图和远程视图。

放大器状态可在 EDM云上实时查看。

当测试开始或停止时，可使用 EDM VCS 控制器软件自动打开和关闭放大

器。
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下表列出了所有条件下的 SQL server 安装。

CAN总线报警和中止 UI 改进：支持在多个 PCAN适配器之间进行选择，

整合传入 CAN消息显示，内存优化，UI修复。

将自定义用户定义的信号叠加到随机、正弦和冲击测试上（配置>限制通

道>用户定义信号）。可用于评估当前振动试验是否也满足其他标准的要

求。

限制粘贴列的通道表功能。

能够将信号选项卡卸下并拖动到另一个监视器。（右键单击以停靠/取消

停靠选项卡。）

在“运行文件夹”选项卡下保存的信号旁边显示运行级别（以 dB或百

分比为单位）

用于在新显示之前添加分页符的附加报告选项。

正弦/共振搜索与驻留/多正弦的改进

PC相干信号在正弦测试中实现。
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设置正弦目标谱中的所有线段类型。

冲击/瞬态冲击/冲击响应谱/地震波试验/瞬态随机试验的改进

基于 f_max的冲击响应谱过采样率选项（在测试参数>高级设置下）和可

选的上采样功能。

冲击响应谱选项，用于将自定义用户定义的脉冲添加到合成表中。

冲击响应谱操作功能包括重新运行合成操作、自动迭代多次或直接设置

值（持续时间、半周期、频率等）。

实验模态分析

建议的触发器级别和块大小

已优化模态锤击试验的手动触发器设置，以改进模态试验的触发器建议。

此更改改进了用户友好的界面，有助于新用户执行模态分析。

自动选极

此功能的增强可确保 EDM模态软件自动选择稳态极点，以显示模态的固

有频率和阻尼。这一重大改进自动化并显著简化了曲线拟合过程。
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增强在线 ODS 能力

在线ODS功能和轨道图功能的主要改进使用户可以通过制作实验测量动

画轻松解释和可视化时域和频域数据。

工厂验收试验的改进

EMA中提供的测试顺序功能的主要改进允许在无需任何手动操作的情

况下规划和执行不同的模态测试。

EDM 温度、湿度、振动控制软件

Spider-101i支持 K型和 T型热电偶传感器

K型和 T 型热电偶传感器可以校准，读数可以在 EDM THV 和 EDC软件中

显示。

EDM THV：测试暂停时控制温度/湿度

启用“暂停后继续控制”，以在测试暂停时保持温度/湿度。

后处理分析软件

数据调节模块反映原始通道名称/编号

现在更容易跟踪条件信号，因为这些信号将保留测量信号的原始名称。

同时处理多达 1024个通道

EDM PA 10.0是一款功能强大的分析工具，用于在频谱分析中处理多达

1024个通道的大型数据集，并结合其他功能，如批量处理。

EDM 云

测试信息和信号可视化可在网站上查看单击测试名称将打开一个页面，

其中包含来自 EDM的测试信息，如状态、振动筛、测试参数、运行日志、

输入通道、通知等。
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套接字消息

多模块支持

新的 EDM 10.0 套接字消息版本支持在每个 Spider 设备的单独套接字消

息中发送多个测量通道。

演示程序中的多显示图表

套接字消息演示程序有一个新选项卡，可以根据请求的信号范围创建新

图表，并一次显示一个图表。用户界面中的信号范围根据 EDM当前测试

中的信号数量进行更新。

一般改进

用户定义信号

用户定义的信号是由断点表定义的信号。它们具有确定性，可以覆盖实

时信号和保存的信号，以便进行视觉比较。支持的测试类型。
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通道状态以 EU或电压显示测量值

在早期版本中，“通道状态”窗口中的测量值仅以工程单位显示。现在，

这些可以显示在电压。列宽也可以调整。

条码扫描支持限制功能（DSA）

条码扫描支持添加到 DSA中的限制功能中。它最多支持两个条码扫描。

1.定义报警限值。要与外部设备通信，应定义“超出时的操作”列。

在以下示例中，定义了 AP（ch1）和 AP（ch2）的限制。

当超过 APS（ch1）限制时，Spider 系统从数字输出#5 发送信号。

当超过 APS（ch2）限制时，Spider 系统从数字输出#6 发送信号。

输出模式在“数字输出模式”中定义。

2. 在条码扫描设置中:

ON/OFF:当数字输入#1接收到信号时，打开以保存条码内容和选定的信

号到 Excel文件。

COM 端口:条码扫描的端口名称。

条码内容:扫描在运行开始前读取的内容。

对于信号:信号所附加的限度和内容。

3.操作:

 配置条码设置(扫描条码后选择信号)

 执行测试。

 当将信号和条码保存到一个

Excel文件，发送一个信号到数字输入。出现 Start Signal Saving OK 消息

并保存数据。

运行文件夹中信号旁边的显示级别

保存的信号可以显示其保存时的级别以及其他可识别信息。
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信号线可以加粗

单击设定时间后，信号将变为粗体。用户可以在“打印格式/颜色”的“打

印属性”下的“全局设置”中打开或关闭此功能。

硬件更新

Spider-81 v7.8

更新的 Spider-81硬件支持未来的软件开发。

Spider-80SGHi

新的 Spider-80SGHi 硬件可以与 Spider-80Hi/80Ci 模块结合，形成一个通

用的高通道数数据采集系统。

Spider-80M v8.0

新的 Spider-80M硬件可与 Spider-80Hi/80Ci 模块结合，形成高通道数振

动控制系统或模态数据采集系统

振动工具箱

基于斜率的断点表交叉点计算

通过提供一个值和确定的斜率，可以计算断点的频率或振幅。
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软件发布历史

软件发布日期

Type Release Exact Version Release Date

Release EDM 4.2 CI 4.2.0.3 2/28/2014

Patch EDM 4.2.0 CI 4.2.0.14 7/2/2014

Release EDM 5.0 CI 5.0.0.2 11/27/2014

Patch EDM 5.0.1 CI 5.0.1.3 2/27/2015

Release EDM 5.1 CI 5.1.0.6 8/12/2015

Release EDM 6.0 CI 6.0.0.1 5/19/2016

Patch EDM 6.0.2 CI 6.0.2.9 8/9/2016

Release EDM 6.1 CI 6.1.0.4 2/7/2017

Patch EDM 6.1 CI 6.1.0.27 8/22/2017

Release EDM 7.0 CI 7.0.0.6 2/1/2018

Patch EDM 7.1 CI 7.1.0.7 7/19/2018

Release EDM 8.0 CI 8.0.0.1 2/02/2019

Release EDM 8.1 CI 8.1.0.1 11/13/2019

Release EDM 9.0 CI 9.0.0.4 06/05/2020

Release EDM 9.1 CI 9.1.0.0 02/03/2021

Release EDM 10.0 CI 10.0.0.2 10/26/2021

Type Release Exact Version Release Date

Release VDS 1.2 VDS 1.2.0.6 2/8/2019

Release VDS 1.3 VDS 1.2.0.6 10/10/2019

Release VDS 1.4 VDS 1.4.2.16 7/6/2020

Release VDS 15 VDS 1.5.0.4 10/16/2020

Release VDS 1.6 VDS 1.6.0.1 4/9/2021

Release VDS 1.7 VDS 1.7.0.6 10/27/2021

系统要求

最低系统要求：

 操作系统支持：Windows 7 SP1或更高版本

 操作系统类型：32位或 64位
 处理器速度：1.5 GHz双核 x86
 内存：4 GB
 可用存储空间：10 GB

VDS 最低系统要求：

 操作系统支持：Windows 7 SP1或更高版本

 操作系统类型：32位或 64位
 处理器速度：1.5 GHz双核 x86
 内存：4 GB
 可用存储空间：10 GB

建议的系统要求（高于 16个通道的星形系统的最低要求）：

 以太网速度：计算机上至少有 1 Gbps以太网端口

 网络电缆：由 Crystal Instruments提供

 操作系统：Windows 10，64 位

 处理器：Intel Core i7，2.0 GHz或更高

 RAM:8 GB DDR3 1600或更高

 可用存储空间：10 GB 或更高

 Spider HUB 固件版本：2.0.5.17或更高版本

版本兼容性

Product and Software Version Firmware Versions

Spider-80X/80Xi/80Hi/80Ci

EDM Testing 10.0.0.x 10.0.0.x

Spider-81 (v7.x)

EDM Testing 10.0.0.x 10.0.0.x

Spider-81B (v7.x)

EDM Testing 10.0.0.x 10.0.0.x

Spider-80SG/SGi

EDM Testing 10.0.0.x 10.0.0.x

Spider-20HE/20i

EDM Testing 10.0.0.x 10.0.0.x

Product and Software Version Firmware Versions

CoCo-80

EDM 6.0.2.x 4.0.x

CoCo-70X

EDM Testing 9.1.0.x (EDM CoCo for DSA) 2.0.x

Vibration Diagnostic System1.4.2.x 2.0.x

CoCo-80X/90X

EDM Testing 9.1.0.x (EDM CoCo for DSA) 2.0.x

Product and Software Version VDS Versions

CoCo-70X/80X/90X

ECX 2.0.6 1.7.0.6

CoCo-80

ECX 4.0.62 1.7.0.6
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